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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robo6t zwigzanych z wykonaniem elementow matej architektury: ustawieniem tawek i koszy na $mieci W
zwiazku Z budowq kanalizacji deszczowej i chodnika w ul. Mateckiego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkim czynnosciami majacymi na celu ustawienie lawek i koszy na $mieci.

W zakres robot wchodzg:
— montaz lawek,
— montaz koszy na $mieci.
Przy montazu nalezy przewidzie¢ wszelkie niezbedne wyposazenie, wzmocnienie i fundamentowanie wg
technologii producenta wyposazenia.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Katalog mebli miejskich - dokument dostepny na stronie internetowej Miasta Poznania — wydany w
maju 2018 roku,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

2.2. Materialy do wykonania roboét

2.2.1. Lawka z oparciem i podiokietnikiem, zgodnie z Katalogieem Mebli Miejskich o symbolu LAW-06-
CHO-UL/PL/SK/PAITOITZ.

Lawka o wymiarach: 181x81x65 cm (dtugos¢ x wysoko$¢ X szerokos¢). Stopa stalowa kolor jasno szary
(RAL9006) pétmatowy (stal ocynkowana malowana proszkowo). Siedzisko: drewno lisciaste malowane
lakierobejca (jasny orzech) lub drewno egzotyczne .

2.2.2. Betonowy kosz na $mieci, zgodnie z Katalogiem Mebli Miejskich o symbolu KOS-03-CHO-
UL/PL/SK/PA/TOITZ.

Kosz na smieci koloru szarego wysokosci 72 c¢cm i $rednicy 53 cm. Kosz wykonany z betonu ptukanego
granitu, struktura kamykow frakcji 3-5 mm. Pojemnos¢ kosza z wktadem — 70 L.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét
Do wykonania robdt nalezy uzywac:
— narzedzia reczne (topaty, szpadle),
— narzedzia elektryczne (wiertarki, wkretarki, mieszadta do zapraw),
Sprzet stosowany prac powinien by¢ sprawny i zaakceptowany przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robdt
0Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

5.2. Zasady wykonywania robot

Wykonawca przygotuje fundamenty pod w/w urzadzenia wg wytycznych dostawcy urzadzen.
Elementy matej architektury dostarcza i montuje dostawca na zlecenie Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:

— dla lawek: szt.,

— dla koszy na $mieci: szt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8.2. Sposob odbioru robét
Kontrola powina obejmowac”:
- kontrole elementow sktadowych,
- kontrole zamocowan urzadzen,
Kontrolg poprawnosci wykonanych prac zgodnie z dokumentacja projektowa.
Odbidr robot powinien polegaé na:
- materiaty przeznaczone do wykonania prac musza posiada¢ odpowiednie atesty oraz by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera,
- jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uzna za zgodne z wymaganiami

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
— zakup 1 transport materialow,
- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

D.10.11.01
398



- wykonanie fundamentoéw zgodnie z zaleceniami producenta,
- montaz tawek,

- montaz koszy na $mieci,

- uporzadkowanie terenu prac.
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